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  ! هشدار  

 اين دفترچه همه مطالب را در بر ندارد. .ستضروري چه انگليسي سازندهردفت مندرج در نكات ايمني و كاربرديِ تمامت رعاي

 

  كته ضروري كه بايد بدانيد!ن ١١  :قدم اول
 ز از قطع/وصل برق ورودي يا خروجي اينورتر استفاده نكنيد.هرگاستارت موتور جهت استپ/ .١

است، توان اينورتر بايد حداقل يك  1000mيا ارتفاع محل نصب از سطح دريا بيش از  C°40اگر دماي محيط بيش از  .٢
 .آن باشد رنج بالاتر از بارِ

در هر حال حداقل  گيرد.تهويه گرما بخوبي صورت مي اينورتر را بصورت عمودي نصب كنيد و مطمئن شويد كه .٣
10cm فضاي آزاد در اطراف دستگاه لازم است. 

 زند. تمهيدات لازم را بينديشيدشيميايي/خورنده به دستگاه آسيب مياك و ذراترطوبت، گردوخ .٤

 ، بهترين حفاظت براي ورودي اينورتر است.aR) با مشخصه fastفيوز تندسوز ( .٥

 باشد، استفاده از چوك ورودي ضروريست. %٣ اگر نوسانات ولتاژ ورودي اينورتر بيش از .٦

 گردد.است، نصب چوك در خروجي اينورتر توصيه مي 50mچنانچه طول كابل موتور بيش از  .٧

 گردد.استفاده از سيستم ارت استاندارد براي دستگاه توصيه مي .٨

 ندارد. نولوجه نيازي به سيم به هيچ ،فازورودي سهدقت شود اينورترِ  .٩

 ها بايد احيا گردند.يكسال است كه دستگاه به برق متصل نشده است، خازننانچه بيش از چ .١٠

 .ديياستفاده نما نورتريجهت ارتباط موتور به ا لدداريش ياز كابلها يجانب زاتيتجه يرو زيكاهش نو جهت .١١

  هاي قدرت: اتصال كابلومدقدم 
  !دقت كنيدخيلي لطفا . اييدنم وصلبه توضيحات جدول زير كابل برق ورودي، موتور و ... را با توجه 

  توضيحات  مربوطهرنج   ترمينال
L , N  است. ورودي براي اتصال فاز و نول هااين ترمينال  ورودي تكفازاينورتر  

R, S, T   فاز ورودي است.ها براي اتصال سهاين ترمينال  فازورودي سهاينورتر  
U, V, W  فاز است.سهها براي اتصال به موتور اين ترمينال  هاهمه رنج  

PE  اين ترمينال براي اتصال كابل اِرت است.  هاهمه رنج  
PB, (+)  براي اتصال به مقاومت ترمز (درصورت نياز)  هاهمه رنج  

 يسربند
 موتور يهاكلاف

  اينورتر ورودي تكفاز
و اگر  ستارهبصورت را  ، موتوراست ٢٢٠/١١٠ولتاژ پلاك موتور  اگر

  دي كنيد.سربن مثلثاست آن را  ٣٨٠/٢٢٠

  فازاينورتر ورودي سه
 ٦٦٠/٣٨٠و اگر  ستارهبصورت را  ، موتوراست ٣٨٠/٢٢٠ولتاژ پلاك موتور  اگر

  سربندي كنيد. مثلثاست آن را 

دماي محيط 
  كاري قابل تحمل

-10c….50c 
 %١به ازاي هر درجه افزايش جريان دهي درايو  40cدر دماي بالاتر از 

  باشد 0.5c/minمحيط نيز بايد كمتر از  كاهش مي يابد. تغييرات دمايي
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  شكل زير نحوه اتصال تجهيزات قدرت به اينورتر را نشان مي دهد.  

    
  مدار قدرت درايو هاي تك فاز به سه فاز  مدار قدرت درايو هاي سه فاز با يونيت ترمز داخلي

   : اتصالات مدار كنترل:مسوقدم 

 ثانيه ١٠به مدت  %١٨٠  ثانيه٦٠به مدت  %١٥٠  كثر اضافه بارحدا

 AI ورودي  آنالوگ
 0–10V/0–20mA   تغيير از مد ولتاژي به جرياني باJumper J3 

 باشد 5kΩبزرگتر بايد  AIجهت اتصال به ورودي  پتاسيومتراهمي اندازه  

 Jumper J2ي با تغيير از مد ولتاژي به جريان  AO1  0–10V/0–20mA  خروجي آنالوگ

 1A/DC30Vو  3A/AC250Vداري كنتاكت با ظرفيت  RO  رله خروجي

  
نمايشگر (كيپد): كار با مچهارقدم   

 

 

 

اكنون برق ورودي دستگاه را وصل كنيد. نمايشگر دستگاه و 
  .است صفحه بعدشرح آن بهاجزاي توضيحات 

 

براي اتصالات مدار كنترل از 
 دياگرام زير كمك بگيريد

تز ا پرانفرض ب(تنظيمات پيش
  اند)مشخص شده

 

   رله خروجي
)چرخش موتور(  

 شبكه مد باس

 خروجي ديجيتال

 خروجي آنالوگ

 ورودي آنالوگ

)ريست خطا(  

چرخش آرام)يا جاگ(  

  )چرخش راستگرد(
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  توضيحات  نام  آيتم

١ :LED هاي
  وضعيت

RUN/TUNE  درحال شناسايي موتورزنچشمككاركردِ موتور            :روشن :  
FWD/REV (راستگرد يا چپگرد) نشانگر تغيير جهت چرخش  
LOCAL/REMOT  ازمدُباسروشن    ترمينال ازكنترل :زنچشمك    :كنترل از كيپدخاموش:  

TRIP  هشداردر وضعيتِ: زنچشمك           در وضعيتِ فالت: روشن  

٢: LED هاي
  واحد

Hz , A , V است ، جريان، ولتاژعدد نمايش داده شده فركانس  
Hz+A ) عدد نمايش داده شده سرعت استRPM(  
A+V ) عدد نمايش داده شده درصد است%(  

  نمايش اعداد و پارامترها نمايشگر  :٣

  جهت تغيير دور از روي نمايشگر ولوم كيپد  :٤

٥:  
  هادكمه

𝑃𝑅𝐺

𝐸𝑆𝐶
  گروه پارامترپارامتر و ود/خروج از ور 

𝐷𝐴𝑇𝐴

𝐸𝑁𝑇
  قدم / ذخيره تغيير پارامترهابهپيشروي قدم 

  افزايش/كاهش اعداد و پارامتر 

≫

𝑆𝐻𝐼𝐹𝑇
 

ديدن ترتيبي پارامترهاي مانيتورينگ / انتخاب رقم هنگام تغيير مقدار يك 
  پارامتر

RUN ت كار از روي كيپداستارت موتور در حال  
𝑆𝑇𝑂𝑃

𝑅𝑆𝑇
  استپ موتور / ريست فالت و آلارم 

𝑄𝑈𝐼𝐶𝐾

𝐽𝑂𝐺
  قابل تنظيم است. P07.02عملكرد اين دكمه با پارامتر  

  را مشاهده نماييد: 1به  0از  P00.01براي يادگيري بيشتر كافي است در شكل زير روند تغيير پارامتر 
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روي مانيتور چشمك ميزند. اگر اينگونه نبود با فشار دادن  ١دار مي شود فركانس رفرنس آن مطابق مرحله  وقتي كه اينورتر برق

) روشن Hzمربوط به فركانس( LEDعدد چشمك زن را بر روي مانيتور ايجاد كنيد. (دقت شود در اين مرحله بايد  دكمه 

وارد زير گروه  ٣مطابق شكل  وارد گروه پارامترها شويد. با فشار دادن دكمه  ٢مطابق مرحله  باشد). با فشار دادن دكمه 
انتخاب كنيد. بعد از انتخاب  ٤پارامترها شويد. با استفاده از دكمه هاي جهت بالا و يا پايين پارامتر مد نظر خود را مطابق مرحله 

وارد پارامتر شويد و با استفاده از دكمه هاي بالا و پايين مقدار آن را همانند مرحله  ٥مطابق مرحله  پارامتر با فشار دادن دكمه 

مقدار تنظيمي ذخيره مي شود و مانيتور پارامتر بعدي را جهت تنظيم نمايش  تنظيم نماييد. در نهايت با فشار دادن دكمه  ٦

  به مرحله قبل هدايت مي شويد. ل ذكر است در هر مرحله اي كه باشيد با فشار دادن دكمه ). قاب٧مي دهد(مرحله 

 تنظيم پارامترهاي مهم :مپنجدم ق

شده اند، در ادامه نيز  ارائهحال بايد پارامترهاي درايو را بر اساس كاربري آن تنظيم گردد. در جدول زير پارامترهاي پركاربرد درايو 
  ن مثال عملي از عملكرد درايو آورده شده است كه مي تواند بسياري از راه اندازي ها را پشتيباني كند.چندي

همه  P00.18=1با تنظيم : چنانچه درايو قبلا تنظيم شده است و مي خواهيد مجددا آن را تنظيم كنيد پيشنهاد مي شود نكته

 دانيد. گرباز تنظيمات كارخانهپارامترها را به 

  فرض پيش  توضيحات  نام  رپارامت

P00تنظيمات اصلي :  

P00.01 0    : شبكه مُدباس2  : ترمينال1    : كيپد0  استارت محل  
P00.03     50  حداكثر فركانسِ خروجي ممكنHz 

P00.04     50  حد بالاي فركانس كاريHz 

P00.05     0  حد پايين فركانس كاريHz  
P00.06 دوممحل اول/ 

  فركانستنظيم
0 :P00.10 12  : ولومِ كيپد :AI 

    مُدباس:شبكهPID 8: كنترل 7 : چندسرعته6

0  
P00.07 2  

P00.08 حدِبالايP00.07 0 نسبت به :P00.03  1) نسبت به محل اول :P00.06(    1  

P00.09 
محل نهايي 

  فركانستنظيم

  : محل دوم1  : محل اول0
  : تفريقِ محل اول/دوم3  : جمع محل اول/دوم2
    : كمترينِ محل اول/دوم5  محل اول/دوم : بيشترين4ِ

1  

P00.10 50  تنظيم فركانس از كيپد   فركانسِ كيپدHz 

P00.11 ACC    ) شتاب استارت اصليACC(  ثانيهبرحسب    

P00.12 DEC   ) شتاب استپ اصليDEC(  ثانيهبرحسب    

P00.13 ِ0    : چپگرد ممنوع!2  : چپگرد1  : راستگرد0 چرخش جهت  
P00.16 ملكرد عAVR 01    : فعال            (جهت تثبيت ولتاژ)1  : غيرفعال  
P00.18  ِخطاها اطلاعاتِ  ريستِ :2      تنظيمات ريستِ :1    ايكارخانهريست  

P01تنظيمات استپ/استارت :  

P01.00 فركانس :استارت از0 مُد استارتP01.01  1 تزريق جريان :DC 1    قبل از استارت  
P01.01    0.5  ركانس استارتف  
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P01.02    ) مدت زمان ايستادن روي فركانس استارتP01.01(  0 S  
P01.03     مقدار جريانDC براي  قبل از شروع حركتP01.00=1  0%  
P01.04     مدت زمان تزريق جريانDC 0  قبل از شروع حركتS  
P01.08 ُكردن(: خلاص1  : با شيب تنظيمي0 روش استپCoast(    0  
P01.09 فركانس اعمال ترمز    فركانس ترمزDC 0  هنگام استپ Hz  
P01.10 تاخير زماني براي اعمال ترمز    تاخير ترمزDC 0 S  
P01.11 شدت جريان ترمز    قدرت ترمزDC (%برحسب)  0%  
P01.12 مدت زمان اعمال ترمز    مدت ترمزDC 0 S  
P01.13 0  جهت چرخش مدت زمان توقف قبل از تغيير   تاخيرِتغييرجهت S  
P01.14  ِ1  : صفر0 تغييرجهتفركانس :P01.01 2 باتوجه به :P01.24, P01.15   1  
P01.15 ِ0.5  استُپ فركانس  
P01.18  ِ0  فرمان از ترمينالصورت وجودِ:استارت در1 استارت : عدم0ِ   برقوصلِ حفاظت  

P01.19  
  P00.05واكنش درايو به تنظيم فركانسِ كمتر از   

   Stand-by: 2  : توقفP00.05 1دامه كار روي : ا0
0  

P01.20     تاخير استارت مجدد اگر فركانس< P00.05  وP01.19=2 0s  
P01.21    0  : بله1: خير   0مجدد درصورت قطع/وصل برق: اندازيراه  
P01.22    اندازي مجدد اگر زمان تاخير راهP01.21=1 .1  باشدs 

P01.23    0  اندازي بعد از صدور فرمان استارتاهزمان تاخير رs  
P01.24    0  موتور زمان تاخير در استپs  

P02پارامترهاي موتور :  
         

 

P02.01  توان نامي)kW(  P02.03  ِناميسرعت)rpm( P02.05  جريان نامي)A( 

P02.02  ِناميفركانس)Hz( P02.04  ولتاژ نامي)V( P02.10  ِباريبي جريان)A( 
 

P02.26 
 باراضافهحفاظتِ 

   Force-Coolموتورِ :Self-Cool 2موتورِ :1  غيرفعال :0
2  

P02.27    ِ100  )موتورناميِ جريانِبهواقعيدرصدجِريانِ جرياني(حفاظتِتنظيم  

P04 تنظيمات كنترل :V/F 

P04.00  ِمنحنيشكلV/F 00    : چندنقطه1  : خطي 

P04.01 اور اوليه يا تقويتِ گشت    گشتاوراِستارتBoost)0%  ِ0  اتوماتيك)يعني تنظيم% 

P04.02     20  گشتاور (برحسب%)فركانسِ اتمام تقويت% 
P04.03-

04.08 
   باشد. P04.00=1وقتي  V/Fتنظيمات تعيين نقاط    V/Fنقاط 

P04.09 درصدِ لغزش يا     لغزشِ موتورSlip ) 100  يعني لغزش نامي) %١٠٠موتور 
P04.10 
P04.11 

 10  ضريب كنترل نوسان در فركانس هاي پايين/بالا    

P04.12      تعيين مرز فركانس مربوط بهP04.10 , P04.11 30Hz 

P04.26  ِ0  فعال :1غيرفعال  :0وفن انرژيِ پمپاتوماتيك مصرفِ كاهشِ    انرژيمصرفِكاهش 
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P05هاي ورودي: تنظيمات ترمينال  

P05.01  ترمينالS1 
  تراورساستپِ :26  سرعتكاهشِ  :11  : غيرفعال0
  تراورسمكثِ :27  سرعتحذفِ  :12  : راستگرد1
  كانترريستِ  :28  اولسرعتِ :16  : چپگرد2
 ACC/DECمنعِ  :30  دومسرعتِ :17  ايلحظه:استپ3ِ

 شمارشِ كانتر :31  سومسرعتِ :18  راستگرد: جاگ4

 UP/Downمكثِ  :33  چهارمسرعتِ :19  چپگرد: جاگ5

  DCترمز : 34  چندسرعتمكثِ :20 خلاصيتپِ: اس6
 P00.01=0: 36 1شتابانتخابِ :21  : ريستِ فالت7

 P00.01=1: 37  2شتابانتخابِ :22 : مَكث8

  PID 38 :P00.01=2مكثِ  :25  : فالت خارجي9
  بين محلهاي تنظيم فركانس:شيفت15تا13  سرعتافزايشِ :10

  

1  

P05.02  ترمينالS2 4  

P05.03 مينال ترS3 7  

P05.04  ترمينالS4 0  

P05.05  ترمينالS5 0  

P05.10 000  هاي فوق (بصورت هِگز)قطع/وصل بودن اوليه ترمينال    پُلاريتة وروديها  
P05.11 0.01  هاي فوقفيلتر زماني سوئيچ    فيلتر زمانيs 

P05.13 

چگونگي 
 3/2استپ/استارت 

  سيمه

  استارت/جهتسوئيچِ : 1  راستگرد/چپگردسوئيچِ  :0
  )٢ مثالتوضيح بيشتر در (سوئيچِ جهتباتومِ استپ/استارت + پوش: 2
    باتومِ راستگرد/چپگرد/استپپوش: 3

0  

P05.14 
-05.23 

 0s  تاخير زماني در عملكرد بعد از قطع/وصل ترمينالهاي فوق    تاخير زماني

P05.32  ِحدِ بالا/پايين ولتاژ
  ولوم

  نالوگِ ولومِ كيپد حدِ بالا/پايين ولتاژ ورودي آ  
0v 

P05.34 10v  
P05.33  حدِ بالا/پايين

  كميتِ مربوطه
    حدِ بالا/پايين كميتِ (فركانس، گشتاور ...) مرتبط با ولومِ كيپد 

0%  
P05.35 100%  

P05.xx هافيلترِ سيگنال  P05.36ولوم:           P05.41 :AI 0.1s 

P06هاي خروجي: تنظيمات ترمينال  

P06.01  ترمينالY1 

 P08.32 14 :P11.09: 6  : غيرفعال0

 P11.11: 15  نهايي: فركانس8ِ  كار:درحال1

 P08.25: 18  صفر: فركانس9ِ  : راستگرد2

 P00.04  19 :P08.26: 10  : چپگرد3

  : فالتِ خارجيP00.05 20: 11  : جاگ4
   P08.27: 22  : آمادة كار12  : فالت5

0 

P06.03  ترمينالRO 1 

P06.05 خروجيهاپُلاريتة    NO/NC 0  هاي فوق (بصورت هِگز)بودن ترمينال  
P06.06-

06.11 
 ON/OFF Delay(  0sتاخير در قطع/وصل ترمينالهاي فوق (    تاخير زماني
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P06.14  ترمينالAO1 

  :گشتاورِموتور9  موتورجريانِ :5و4  موتورفركانسِ :0
  يپد:ولومِ ك10  :ولتاژِ موتور6  تنظيميفركانسِ  :1
 AI: 11  :توانِ موتور7  شتاب: فركانسِ 2

    :ازمُدباس15و14  گشتاورِتنظيمي:8  دورِ موتور :3

0 

P06.17  ِحدِ بالا/پايين كميت
AO1 

   AO1حدِ بالا/پايين كميتِ(فركانس، گشتاور ...)مربوط به
0%  

P06.19 100% 

P06.18  حدِ بالا/پايين
 AO1سيگنالِ 

    )0.5v=1mA(در مُد جرياني  AO1جريان حدِ بالا/پايين ولتاژ يا 
0v 

P06.20 10v 

P06.21  ِفيلترAO1   فيلتر زماني سيگنال AO1 0s 

P07 و سيستم كيپد: پارامترهاي 

P07.00 0  پسوورد براي تنظيم پارامترها    رمز حفاظتي 

P07.02 
دكمه عملكرد 

QUICK/JOG  

 UP/Downمقدار :ريست4ِ  جاگ :1      غيرفعال :0

  :استپِ خلاصيSHIFT 5تغييرنمايش بكمُك :2
    سريع: تنظيماتِ P00.01  7شيفتِ  :6  تغيير جهت :3

1  

P07.03  ِشيفتP00.01    ِشيفت بين مقاديرِ مختلفتنظيمP00.01 باQUICK/JOG    

P07.04  تنظيمSTOP    امكان استپ موتور باSTOP/RST در حالتهاي مختلف    

P07.05-
07.07 

ا تيبي بمانيتور تر
  SHIFTدكمه 

انتخاب پارامترهاي مختلف براي مانيتور با استفاده از فشردن متناوب 
    در حالت كار يا توقف SHIFTدكمه 

  

P07.08-
07.10 

ضرايب جهت تغيير 
  نمايش

ضرايب جهت اصلاح مقدار نمايش داده شده براي مقادير فركانس، 
    سرعت دوراني و خطي

1  

P07.27 فالتِ فعلي  
  OV1,2,3:   9و8وOC1,2,3  7:   6و5و4  فالتعدمِ:0

10 :UV 1125و12و :OL1,2,3  1516و : OH1,2  
17 :EF 18 :CE  21 :EEP 22 :PIDE 

24 :END 36 :LL   

  ها در انتهاي دفترچه**توضيحات بيشتر در جدول فالت
  

●  
P07.28 1 قبلفالت  ●  
P07.29 2 قبلفالت  ●  
P07.30 3 قبلفالت  ●  
P07.31 4 قبلفالت  ●  
P07.32 5 قبلفالت  ●  

شده در جزئيات ثبت
  لحظه وقوع فالت

    قبلفالت 2  قبلفالت 1  فالت فعلي  
 ● P07.33 P07.41 P07.49  فركانس موتور

 ● P07.34 P07.42 P07.50  فركانس شتاب
 ● P07.35 P07.43 P07.51  ولتاژ موتور

 ● P07.36 P07.44 P07.52  جريان موتور
 ● DC-Bus  P07.37 P07.45 P07.53ولتاژ 

 ● P07.38 P07.46 P07.54  دماي اينورتر
 ● P07.39 P07.47 P07.55  وضعيت ترمينالهاي ورودي
   ● P07.40 P07.48 P07.56  وضعيت ترمينالهاي خروجي
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P07.12   نمايش دماي ماژول خروجي اينورتر )°C(       ●        
P07.13     م افزار دستگاهنمايش ورژن نر  ●  
P07.14     نمايش ساعت كاركرد موتور  ●  
P07.18 
-07.20 

  ●  نمايش مقادير نامي توان/ولتاژ/جريان اينورتر    

P08تنظيمات پيشرفته :  
P08.00 ACC 2     با انتخاب قابل –دوم شتاب استارت/استپ DI   
P08.01 DEC 2  
P08.06 شتاب استارت اصلي (     فركانس جاگACC( 5  برحسب ثانيهHz 

P08.07P
08.08 

    حركت جاگ ACC/DECشتاب     شتابهاي جاگ

P08.15-
08.18 

  Traverseتنظيمات مربوط به عملكرد     عملكرد تراورس

P08.25  شمارش نهايي و
  مياني كانتر

با رسيدن تعداد شمارش كانتر به هريك از اين مقادير يك رله براي 
    فعال شدن قابل تنظيم است.

0 

P08.26 0 

P08.27 ِ0  شدهدقايق كاركرد موتور براي فعال شدن رله تنظيم    موتوركاركردِ زمان min 

P08.28  ِ0  تعداد دفعات ريستِ اتوماتيك فالت و استارت مجدد    فالتريستِ دفعات 

P08.29 1  تاخير زماني بين وقوع فالت تا استارت اتوماتيك    تاخير در ريستs 

P08.32 در بالاي فركانس   نسِ رلهفركاP08.32 رله تنظيمي فعال شده و در زيرِ آن قطع ،
    )P08.33ميشود(بعد از تاخير زماني 

50Hz 

P08.33 5  تأخير در قطع% 

P08.36 0  )8دامنه فعال شدن رله در تنظيم روي فركانس نهايي(    دامنةعملكرد رلهHz 

P08.37 0  فعال :1غيرفعال  :0اميكي(مقاومتي): عملكرد چاپر ترمز دين    ترمز ديناميكي 

P08.38 ولتاژِعملكرد چاپر ترمز (اگر ولتاژ نرُمال است تغيير ندهيد)    ولتاژِعملكردچاپر   

P08.39 0    : دائماً روشن1  : عملكرد بهينه0  عملكردِ فن درايو 

P08.40 تنظيماتPWM    تنظيمات نوعPWM و محدوديت فركانس سوئيچينگ   

P08.41 OverModulation   تنظيمات پيشرفته نوع مدولاسيون موج خروجي   

P08.42-
08.47 

  UP/Downتنظيمات اضافي مربوط به ولومِ كيپد و     

P08.50  ترمزFlux     قدرتِ ترمزFlux (تخليه انرژي ترمزي درون هسته موتور)  0 

P09 تنظيمات كنترل :PID 

P09.00 
-Setمحل تنظيم 

Point 

0 :P09.01 1: ِ2  كيپدولوم :AI   
    مُدباسشبكه :6  ايچندپله :5  پالسوروديِ  :4

0 

P09.01      تنظيمSet-Point  از كيپد وقتيP09.00=0 0  باشد% 

P09.02 
محل اتصال 

  فيدبك/سنسور
1 :AI 41    مُدباس: شبكه 

P09.03 0  ميشود كم :1زياد  :0با افزايش دور موتور، مقدار سنسور     مشخصةسيستم 
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P09.04-
09-06 

  D :P09.06ضريب   I :P09.05ضريب   P :P09.04ضريب   P, I, Dضرايب 

P09.07 0.1  برداري از فيدبك/سنسورفاصله زماني نمونه    بردارينمونهs  
P09.08 0  ماندمحدودة مُجاز خطا كه در آن محدوده دور ثابت مي    اختلاف مجاز% 

P09.09  حداكثر و حداقل
  فركانس

  (برحسب %) PIDقل/حداكثر فركانس مجاز در كنترل حدا  
100 

P09.10 0 

P09.11  تشخيص قطع
  فيدبك/سنسور

هم  P09.12باشد و زماني به اندازة  P09.11اگر مقدار فيدبك كمتر از 
    شودمي PIDEسپري شود، اعلام فالت 

0% 

P09.12 1s 

P10تنظيمات عملكرد چندسرعته :  
P10.02-
10.32 

   )%100…100-( هاي فركانسي مربوط به چندسرعته پله    فركانسپلة 16

P11تنظيمات حفاظتي :  

P11.01 ِولتاژ هنگام افت
  اي شبكهلحظه

 0  :اعلام فالت1شده   :تداوم كاركرد با كاهش دور مديريت0  

P11.02    شيب كاهش دور درحالتP11.01=0  برحسب)Hz/s(  10 

P11.03 ِدر  ژولتااضافههنگام
  دوركاهش

 1  ولتاژ با عدمِ كاهش دور:مديريت اضافه1:اعلام فالت     0  

P11.04    مقدار اضافه ولتاژ براي حالتP11.03=1 (%برحسب)  130 

P11.05     فرض فعال است)براي غيرفعال كردن حفاظت جرياني (پيش   

P11.06 ام كارِعادي) يا با توقف موتور با كاهش دور(هنگمحدودكردن جريانِ   جريانمحدوديت
    )ACC-گيريدور (هنگام شتابافزايش

160% 

P11.07 ِ10  دوركاهششيبHz/s 

P11.09  ِاگر جريان موتور از   عملكردرِلهجريانP11.09 به اندازه   شود و مدت زماني بيشتر
P11.10 كندشده عمل ميادامه يابد، رله تنظيم    

150% 

P11.10  ِ1  تأخيرِعملكردزمانs 

P11.11  ِاگر جريان موتور از   عملكردرِلهجريانP11.11 شود و مدت زماني به اندازه  كمترP11.12 
    كندشده عمل ميادامه يابد، رله تنظيم

50% 

P11.12  ِ1  تأخيرِعملكردزمانs 

P11.13 
تنظيمِ عملكردِ رلة 

  فالت
  اتوماتيكِ ريستِ:هنگامِ دهگان  :هنگام فالتِ آندر ولتاژيكان

    :غيرفعال1     فعال: 0فالت:     :غيرفعال1:فعال    0
00 

P17پارامترهاي مانيتورينگ :  
P17.00  ِتنظيميفركانس  P17.09 گشتاورموتور P17.20 AI 

P17.01 فركانس موتور  P17.11  ولتاژDC-Bus P17.23 پوينت ستPID 
P17.03 ولتاژ موتور  P17.12 ديجيتالهاي ورودي  P17.24  فيدبكPID 
P17.04 جريان موتور  P17.13 هاي خروجيرله P17.25 Cosφ موتور  
P17.05 سرعت موتور  P17.18 شمارش كانتر P17.26 )كاركردِموتورmin( 
P17.08 توان موتور P17.19 ولومِ كيپد P17.37 دفعات اضافه بار 

  
   



 

 GD10اندازي سريع دفترچه راه 11

تا موتور به  ددهي را فشار QUICK/JOGدكمه ر، به منظور اطمينان از صحت جهت چرخش موتو تنظيم پارامترهابعد از  توجه:
  .ديجابجا كن ي رادو فاز خروججاي بچرخد. اگر جهت چرخش اشتباه است،  يآرام

 مثالهاي كاربرديقدم ششم :

  الف) از روي كي پد: هرتز با اينورتر  ٤٠: راه اندازي يك فن با فركانس ١مثال 
P00.01=0  محل استارت/استپ  P00.06=0  فركانسمحل تنظيم  P00.10=40HZ   فنفركانس كاري 
P00.11=10s شتاب استارت  P01.08=1  )روش استپCoast(  P02.01=…  موتورنامي توان  
P02.02=…  موتورنامي فركانس  P02.03=… موتور نامي سرعت  P02.04=… موتور نامي ولتاژ  
P02.05=… موتور نامي جريان        

. بعد از شروع به چرخش كند فن را فشار دهيد تا RUNدكمه  صحيح كابلهاي قدرت، اتصالاطمينان از بعد از تنظيمات فوق و 
  . هرتز مي رسد ٤٠گذشت چند ثانيه فن به فركانس 

  ب) از روي ترمينال  
P00.01=1  (ترمينال)محل استارت/استپ  

 

P05.01=1  ترمينالS1 (راستگرد) 

  ميكند فن شروع به چرخش k1با اتصال كليد 

  از روي ترمينالو سرعت اين فن با يك پتاسيومتر خارجي  كنترل) -ج
P00.06=2 انس(محل تنظيم فركAI(  

 

فن شروع به چرخش ميكند و  k1با اتصال كليد 
ير تغيقابل سرعت فن با چرخاندن پتاسيومتر 

  .است

  مد باس ) از طريق شبكهHMI(يا  PLCكنترل درايو با يك ) -د
P00.06=8 (مد باس)محل تنظيم فركانس  

 

P00.01=2  (مدباس)محل استارت/استپ  
  

  به منظور آشناي بيشتر با نحوه تنظيم پارامترهاي درايو  با استفاده از شبكه مدباس به دفترچه اصلي سازنده مراجعه نماييد. 
 

  /استپ وكليد تغيير جهت چرخش  : راه اندازي درايو با شستي استارت ٢مثال
P00.01=1  محل استارت/استپ  P00.06=0 محل تنظيم فركانس  P00.10=40Hz كاري فركانس  
P00.11=3s شتاب استارت  P00.12=3s  استپشتاب  P02.01...…05 ارامترهاي نامي موتورپ  
P05.01=1  ترمينالS1 

 

P05.02=3  ترمينالS2 
P05.03=2 مينال ترS3 
P05.13=2 نحواستارت/استپ 

  براي تعويض جهت مي باشد.  K3درايو متوقف مي شود. كليد  S2درايو استارت و با فشار دادن شستي  S1با فشار دادن شستي 
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 )Push button: تغيير فركانس درايو از روي ترمينالها با شستي پوش باتن( ٣مثال

P00.01=1  محل استارت/استپ  P00.06=0 محل تنظيم فركانس  P00.10=…Hz  اوليه فركانس   
P00.11=3s شتاب استارت  P00.12=3s  استپشتاب  P02….…..05 پارامترهاي نامي موتور  
P05.01=1  ترمينالS1 

 

P05.02=10  ترمينالS2 
P05.03=11  ترمينالS3 

نيز جهت  K3فركانس درايو كاهش مي يابد. كليد  S2دادن شستي فركانس درايو افزايش و با فشار  S1با فشار دادن شستي 
  نيز براي تنظيم سرعت تغيير فركانس(بر ثانيه) استفاده مي شود. P08.46و  P08.45استارت درايو مي باشد. از پارامتر 

 ) PID: تنظيم فشار آب يك مجتمع بصورت خودكار ( ٤مثال

 است. 4barمي باشد و فشار مد نظر  )20mA-4) جرياني (10bar( فيدبك فشار سنسور

P00.01=1  محل استارت/استپ  P00.05=35  فركانسSleep P00.06=7 محل تنظيم فركانس  
P00.11=3s شتاب استارت  P00.12=3s شتاب استپ  P01.19=2  فعال كردنSleep 
P01.20=1s  تاخير قبلWakeup P02.01….05 پارامترهاي نامي موتور  P09.00=0  محلSet-Point 
P09.01=40%   تنظيمSet-Point  

  

P09.02=1 )محل سنسورAI(  
، پمپ روشن مي شود و K1بعد از وصل 

سرعت آن توسط درايو به نحوي تنظيم 
  .ميشود كه فشار مد نظر را ايجاد كند

  راه اندازي موتور با سرعت هاي ثابت : ٥مثال
يا با وصل  و هرتز ٢٠سرعت آن  S2هرتز مي رسد سپس با وصل  كليد  ١٠به فركانس روشن شده و سرعت آن  S1موتور با كليد 

   مي گرد. هرتز  ٣٠ سرعت آن S3  كليد
P00.01=1  محل استارت/استپ  P00.06=6 محل تنظيم فركانس  P00.11=3s شتاب استارت  
P00.12=3s  استپشتاب  P02.01.….05 پارامترهاي نامي موتور  P05.01=1  ترمينالS1 
P05.02=16  ترمينالS2 P05.03=17  ترمينالS3 P10.02=20%  اولفركانس  
P10.04=40%  دومفركانس  P10.06=60%  سومفركانس    

  

S3  S2  S1  فركانس  

  

  P10.02=20% وصل  قطع  قطع

  P10.04=40% وصل وصل قطع

  P10.06=60% وصل قطع وصل
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  تر داخلي اينورترشمارش محصولات با استفاده كان :٦مثال 
از اينورتر براي كنترل نوار نقاله يك خط توليد استفاده مي شود. در انتهاي اين نوار نقاله يك سنسور وجود دارد، هنگام عبور محصول 
از جلوي سنسور، به ازاي هر محصول يك پالس در خروجي سنسور ايجاد مي شود. درايو تعداد محصولات را مي شمارد و وقتي كه 

  عدد محصول شمارش شد يك آلارم صادر مي كند. ١٠٠ تعداد
P00.01=1  محل استارت/استپ  P00.06=1 محل تنظيم فركانس  P00.11=3s شتاب استارت  
P00.12=3s  استپشتاب  P02.01…05 پارامترهاي نامي موتور  P05.01=1  ترمينالS1 
P05.02=31 شمارش كانتر  P06.03=18 كامل شدن كانتر  P08.25=100 محصول تعداد  

وقتي محصول ازجلوي سنسور عبور كند 
ارسال مي شود. اينورتر  S2پالسي به 

پالسها را مي شمارد تا به عدد صد برسد. 
    فعال مي شود. ROدر اين لحظه رله 

  

  با اينورتر كابلشوراه اندازي دستگاه پرس : ٧مثال 

 قوه ،موتور با استفاده از يك گيربكس كاهنده سرعت .استفاده مي شوداز اينوتر  كابلشو، در دستگاه پرسبراي كنترل يك موتور 
به نحوي طراحي شده كه در پايان يك دور چرخش خروجي گيربكس، محركه اين دستگاه پرس را تامين مي كند. قسمت مكانيكي 

 كند. براي انجام اين پروسه به طريق زير عمل كار پرس تمام مي شود و اپراتور بايد كابل و كابلشو ديگري را در دستگاه جايگزين
  مي كنيم.

عبور اين زائده از جلوي سنسور، يك پالس در خروجي  هنگام .)١(شكل قرار مي دهيم زائدهشفت خروجي گيربكس يك روي 
ياز است متوقف شود نبراي اينكه با ايجاد پالس درايو از اين پالس براي استپ كردن درايو استفاده مي كنيم.  .سنسور ايجاد ميشود

وصل ميشود  S1بر روي ترمينال كه  براي روشن كردن اينورتر از يك كليد استارت). P05.10عوض شود(پارامتر  S2نال يمنطق ترم
ن استارت درايو شروع به كار كند و بعد از پرس كابلشو با فرما تا يم نماييدحال درايو را مطابق زير تنظ .)٢(شكل استفاده مي كنيم

  .و متوقف شوددراي
P00.01=1  محل استارت/استپ  P00.06=0 محل فركانس  P00.10=40HZ   فركانس كاري 
P00.11=1s شتاب استارت  P00.12=.2s  استپشتاب  P02.01……05 پارامترهاي نامي موتور  
P05.01=1  ترمينالS1 P05.02=3  ترمينالS2 P05.13=2 نحواستارت/استپ 
P05.10=002  تعويض پلاريتهS2       

 

    
 ٢شكل   ١شكل 
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  يابيخطاها و عيب هفتمقدم 

كمك بگيريد) سپس با دكمه  P07.27 – P07.56(از پارامترهاي  ، ابتدا منشاء آن را رفع نماييدهرخ داد (فالت) درصورتي كه خطا
𝑺𝑻𝑶𝑷

𝑹𝑺𝑻
  را ملاحظه فرماييد: ي رايجهافالتبرخي از  توضيحاتزير  جدول در جدد شود.خطا را پاك كنيد تا دستگاه آماده استارت م 

  دلايل احتمالي و توضيحات  نام خطا  كدخطا

OV1  اندازيولتاژ هنگام راهاضافه  
سيستم ترمز ديناميكي  ،نه ارت، موتور درحال چرخش است. اگراست ةلحظ

  (مقاومتي) اضافه كنيد.

OV2  ولتاژ هنگام توقفاضافه  
P01.08=1  قرار دهيد ياP00.12  را افزايش دهيد يا سيستم ترمز

  ديناميكي (مقاومتي) اضافه كنيد.

OV3  سيستم ترمز ديناميكي (مقاومتي) اضافه كنيد. ،ناشي از شبكه است. اگر نه  ولتاژ هنگام كاراضافه  

OC1 اندازيجريان هنگام راهاضافه  
را افزايش دهيد  P00.11 ،ت. اگرنهموتور/كابل اتصالي دارد يا بار سنگين اس

 Autotuneرا تغيير دهيد +  P00.00يا 

OC2 توقفهنگامجرياناضافه  P01.08=1  قرار دهيد ياP00.12 را افزايش دهيد  

OC3 موتور/كابل اتصالي دارد يا بار مشكلي دارد. اگرنه  جريان هنگام كاراضافه، P00.00  + را تغيير دهيد
Autotune 

UV ولتاژ ورودي بيش از حد كم است.  لتاژوافت  

OL1 تنظيمات نامي موتور و  بار موتوراضافهP02.27 .را بررسي كنيد  

OL3 بار را با توجه به تنظيمات  بارآلارم اضافهP11.08 - P11.10 بررسي كنيد  

OL2 حيط/ م گرمايسينگ/خرابي فن/ اضافهعدم تناسب اينورتر و بار/كثيفي هيت بار اينورتراضافه
  شدن اينورترگرم OH1,2  عدم تهويه مناسب

PIDE اتصال سنسور(ترانسميتر) بكمك پارامتر  بودن سنسورقطعP17.24 چك شود 

EF  فعال بودن ورودي ديجيتال خطاي خارجي  خطاي خارجي   
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 GD10، كنتاكتور و مقاومت ترمز درايو هاي Breakerمشخصات  :هشتمقسمت 

پيشنهادي در دفترچه  aR (Fast fuse)تند سوز  وزياز ف Breaker يبه جااينورتر حفاظت بهتر  يشود برا يم شنهادي*توجه: پ
  استفاده شود.اصلي سازنده 

  نشود.استفاده  يا اينورتر خاموش كردن موتور ايروشن  ي**توجه: از كنتاكتور برا
  .ق باشداز موارد فو در عمل توان مقاومت با توجه به بار اينورتر مي تواند كمتر يا بيشتر .پيشنهادي مي باشند ،***توانهاي اعلامي

  

  يادداشت:

............................................................................................................................................................................................................................................

............................................................................................................................................................................................................................................
............................................................................................................................................................................................................................................

.......................................................... 
............................................................................................................................................................................................................................................
............................................................................................................................................................................................................................................

............................................................................................................................................................................................................................................
.........................................................  

............................................................................................................................................................................................................................................

............................................................................................................................................................................................................................................
............................................................................................................................................................................................................................................

.......................................................... 
............................................................................................................................................................................................................................................
............................................................................................................................................................................................................................................

............................................................................................................................................................................................................................................
.........................................................  

Breaker   رمدل اينورت
*(A) 

Current 
Rate of 

contactor 
(A)** 

 مقاومت ترمز***
اندازه مقاومت  يونيت ترمز

(Ω)  
توان براي بار 

 (KW)معمولي 
توان براي بار 

 (KW)سنگين 

GD10-0R2G-S2-B 10 10 300 ≥0.1 ≥0.2  
 
 

يونيت 
 داخلي

GD10-0R4G-S2-B 16 10 200 ≥0.2 ≥0.38 
GD10-0R7G-S2-B 16 16 130 ≥0.2 ≥0.38 
GD10-1R5G-S2-B 25 16 65 ≥0.4 ≥0.75 
GD10-2R2G-S2-B 40 32 50 ≥0.5 ≥1.1 
GD10-0R7G-4-B 6 10 440 ≥0.2 ≥0.38 
GD10-1R5G-4-B 10 10 220 ≥0.4 ≥.75 
GD10-2R2G-4-B 16 10 200 ≥.5 ≥1.1  
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