
ZD200

درایو کاربری سنگین

دفترچه نصب و راه اندازی سریع

0/4KW~2/2KW  (1PH)
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عمق با ولومعمق بدون ولومرنج 

4kw15/5cm16/5cm

5/5kw

~

11kw

15kw

~

22kw

ابعاد 

عرضطول 

18/5cm12cm

25cm16/5cm

.خروجی استفاده  نکنید/ جهت استارت استوپ موتور هرگز از قطع و وصل برق ورودی : 1

ZEST DRIVEدفترچه راه انداز سریع 

!هشدار

این دفترچه همه مطالب را دربر ندارد.  ضروریستدفترچه انگلیسی سازندهرعایت تمام نکات ایمنی و کاربردی مندرج در 

 نکته ضروری که باید بدانید10: قدم اول

 فضای آزاد در اطراف دستگاه نصب کنید10CMاین دستگاه را می توانید روی دیوار با حداقل 

. متر است توان اینورتر باید حداقل یک رنج از بار  بالاتر باشد 100 درجه  یا ارتفاع  محل نصب  از سطح دریا بیش از 40اگر دمای محیط بیش از : 2

اینورتر را به صورت عمودی نصب کنید و مطمئن شوید تهویه گرما به خوبی انجام میشود : 3

تمهیدات لازم را بیندیشید . خورنده  به دستگاه آسیب میزند / رطوبت،گردوخاک و ذرات شیمیایی : 4

 ،بهترین حفاطت برای ورودی اینورتر است aRبا مشخصات  (FAST)فیوز تند سوز : 5

. باشد ، استفاده از چک ورودی ضروری است % 3اگر نوسانات ولتاژ ورودی اینورتر بیش از :6

. متر است  نصب چک در خروجی اینورتر توصیه میشود 50چنانچه طول کابل بیش از : 7

استفاده از سیستم ارت استاندارد برای دستگاه توصیه میشود :8

دقت شود اینورتر ورودی سه فاز به هیچ وجه به نول نیازی ندارد : 9

.چنانچه بیش از یکسال است که دستگاه به برق متصل نشده خازن ها نیاز به احیا دارند:10

ابعاد و نصب دستگاه: قدم دوم 

18cm19cm

32cm22cm19/5cm20/5cm
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ترمینال

R ,S ,T

U ,V ,W

PB ,(+)

(+),(-)

سربندی کلاف های 

موتور

اتصالات مدار فرمان : قدم چهارم 

ZEST DRIVEدفترچه راه انداز سریع 

اتصال کابلهای قدرت: قدم سوم 

لطفا خیلی دقت کنید .را با توجه به توضیحات جدول زیر وارد وصل نمایید ... کابل برق ورودی ، موتور و 

توضیحاترنج مربوطه

این ترمینال ها برای اتصال سه فاز ورودی استاینورتر ورودی سه فاز

این ترمینال ها برای اتصال به موتور سه فاز استهمه رنج ها

این ترمینال برای اتصال کابل ارت استهمه رنج ها

(درصورت نیاز)برای اتصال به مقاومت ترمز 45KWزیر 

DCترمینال های باس 2/2KWبالای 

اینورتر ورودی سه فاز
 است آن 380/660 است، موتور را به صورت ستاره و اگر 220/380اگر ولتاژ پلاک موتور 

را مثلث سر بندی کنید
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(کیپد)کار با نمایشگر : قدم پنجم 

.نمایشگر دستگاه و توضیحات اجزای آن به شرح زیر می باشد.اکنون برق دستگاه را وصل کنید

کلید و چراغ ها

آیتم

ذخیره پارامتر/ انتخاب 

خاموش راستگرد/چرخش چپ گرد : روشن

1:LEDخطا : چشمک زن سریع/خود آموز: چشمک زن آرام /کنترل گشتاور:روشن های وضعیت

HZ /A /V ولتاژ/آمپر/ کمیت های فرکانس

کلید های کپد

جهت تغییر دور موتورولوم کیپد

MF .Kعملکرد این دکمه با پارامترB9-00قابل تنظیم است 

ریست فالت و آلارم/ استپ موتور 

کاههش اعداد و پارامتر/ افزایش 

خروج/ورود به گروه پارامتر 

تغییر مکان پارامتر

RUN استارت موتور

ZEST DRIVEدفترچه راه انداز سریع 

فرمان از کیپد: خاموش / فرمان از ترمینال : روشن 

توضیحاتنام

DIR

TR IP

RUN موتور درحال کار : روشن

LOC AL

𝑃𝑅𝐺

𝐸𝑆𝐶

𝑆𝑇𝑂𝑃

𝑅𝐸𝑆𝐸𝑇
⬚

𝐸𝑁𝑇𝑅

𝐷𝐴𝑇𝐴
⬚
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برای یادگیری بیشتر کافی است در شکل زیر روند تغییر پارامتر  را مشاهده کنید

تنظیم پارامترهای مهم: قدم ششم 

: گانه زیر را به ترتیب و با دقت بخوانید و اگر مورد نیاز بود انجام دهید9لطفا مراحل 

با تنظیم .همه پارامترها را به تنظیمات کارخانه بازگردانید. 1

. وارد کنیدD0-04      تا   D0-00مقادیر پلاک موتور را در پارامترهای .2

اگر جهت چرخش اشتباه است،دوفاز را در خروجی جابه جا کنید.    را بفشارید تا موتور به آرامی بچرخدMF.Kدکمه    . 3

 RUN قرار دیدهید نهایتا دکمه 12را روی D0-30سپس پارامتر  . ،شفت آن را از بار جدا کنید تا آزاد بچرخد(AUTOTUNE)جهت شناسایی دقیق موتور .4

.را بزنید 

.    را مطالعه کنیدB0-03اگر میخواهید از روش های دیگر فرکانس را تنظیم کنید ،توضیحات     

 به DIوصل ترمینال های /    قرار داده و با قطعB0-02=1همچنین می توانید   .خاموش کنید/ روی کیپد روشنRUN/STOPاکنون موتور را با دکمه های .6

COMاستارت کنید/ استپ.

   تنظیم کنیدB0-22    ،   B0-21را در    (ACC/DEC)میتوانید شتاب افزایش و کاهش سرعت .7

..   وارد نمائیدC0-00=1     ، B0-03 مورد نیاز است،ابتدا   PIDاگر کنترل .8

.درصورت نیاز به تنظیمات دیگر،ازجدول لیست پارامترهای زیر استفاده نمائید.9
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پیش فرضپارامتر

B0-012

B0-020

B0-1350HZ

B0-1550HZ

B0-17 0HZ

B0-180

B0-2110

B0-2210

D6-00وابسته به مدل

D0-30

B1-010

B1-0220

B1-030HZ

B1-040S

B1-060

B1-070

B1-080

B1-090

B1-100

B1-110

B2-00 6HZ

B2-01بسته به مدل

B2-02 بسته به مدل

B3-001

B3-014

B3-026

B3-037

2پله سرعتی :7

چپگرد :2

جاگ چپگرد :5

3پله سرعت : 8

2انتخاب شتاب : 114انتخاب شتاب : 13

 تا حداکثر فکانس0متغییر از جاگ فرکانس 

B1-05 0% 100 تا 0متغییر از

0 A0-09 بازگشت به تنظیمات کارخانه

استپ / تنظیمات استارت 

B1-00 0مد استارت
استارت برای اسنکرون : 2استارت با ردیابی سرعت بعد از ریست: 1

100S تا 0متغییر از 

مد استپ 

 تا حداکثر فکانس0متغییر از فرکانس اعمال ترمز

قبل از شرو ع

DCزمان طزریق ترمز 

کاهش سرعت بعد استپ : 0

100S تا 0متغییر از زمان انتظار برای شروع 

میزان طزریق جریان برای ترمز 

تنظیم استارت با ردیاب سرعت 

100 تا 1متغییر از سرعت ردیابی 

 10HZ تا0متغییر از فرکانس شروع

 نبودن همراه با ترمز0- بودن تایم مستقیم 0: 0

از حداکثر فرکانس : 2 از  صفر : 1 از فرکانس استپ شده : 0

10

چپگرد :1راستگرد    : 0

بازیابی تنظیمات به جز موتور: 1غیر فعال : 0

4 :AI3

8 :P ID

منبع تغییرات فرکانسی 

جهت چرخش 

AC C 650 تا 0متغییر ازS

DEC 650تا 0متغییر ازS

 3000HZ تا 50متغییر از حداکثرفرکانس خروجی 

متغییر از حد پایین تا حد اکثر فرکانسحد بالای فرکانس 

 تا حد بالای فرکانس 0متغییر از حد پایین فرکانس 

کلید های کاهنده افزاینده کیپد:0

 15HZ تا 0/5متغییر از فرکانس کریر

موتور بدون بار:12-موتور زیر بار :11غیر فعال : 0

بازیابی تمامی چارامتر ها : 2

شبکه ارتباطات : 2ترمینال : 1کیپد : 0منبع فرمانی

خود آموز 

B0-03 

استپ آزاد : 1

تنظیمات جاگ 

جاگ راستگرد: 4

% 100 تا 0متغییر از 

100S تا 0متغییر از مدت زمان اعمال ترمز 

DI2

DI3

DI1

 ترمینال های دیجیتال ورودی 

4پله سرعتی : 9

غیر فعال : 0

6500S تا 0متغییر از تایم شتاب استارت 

 6500S تا 0متغییر از تایم شتاب استپ 

راستگرد :1

تنظیمات اصلی

توضیحاتنام

کنترل V/F: 2وکتور کنترل : 0مد  کنترلی 

DI4

سه سیم : 3

1پله سرعتی : 6

100S تا 0متغییر از انتظار برای اعمال ترمز

میزان  طزریق ترمز

2:AI1

پله سرعتی : 6

شبکه ارتباطی :9

3 :AI2

7 :PLC

ولم کیپد : 10
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B3-048

B3-059

B3-120/1S

B3-150

B3-160

B3-170

B3-180

B3-190

B3-200

B3-210

B3-220

B3-230

B3-240

B4-032

B4-041

B4-100

B4-110

B4-120

B4-130

B4-140

B4-150

B4-160

B4-160

B4-140

B4-150

B4-160

B4-160

B5-053/10V

B5-066/80V

B5-0825%

B5-16100%

B5-200/02V

ورودی شمارنده : 28

 DCترمز : 43

ریست شمارنده : 29

استپ امرجنسی : 44

 300S تا 0متغیر از 

PLCکامل شدن چرخه  : 16مقدار شمارش : 14

حد پایین فرکانس: 8حد بالای فرکانس : 7

FMRتاخیر در قطع 

RELAY 1تاخیر در وصل 

RELAY 2تاخیر در قطع 

 300S تا 0متغیر از 

 300S تا 0متغیر از DI5تاخیر در قطع 

ترمینال های خروجی 

 300S تا 0متغیر از 

 300S تا 0متغیر از DI3تاخیر درقطع  

 300S تا 0متغیر از 

TA1-TB1- TC 1

آماده حرکت : 1غیر فعال : 0

اینورتر در حال کار :2

تا حد پایین  ولتاژ0متغیر از AI1حدبالای ولتاژ

%100تا - 100متغیر از AI1حداقل کمیت مورد نظر 

%100تا - 100متغیر از 

 300S تا 0متغیر از DO1تاخیر در وصل 

 300S تا 0متغیر از DO1تاخیر در قطع 

تا حد بالای ولتاژ0متغیر از AI1حد پایین ولتاژ

ترمینال های خروجی دیجیتال  

چرخش معکوس :10

RELAY 2تاخیر در قطع 

AI1حداکثر کمیت مورد نظر

10V تا 0متغیر از AI2حداقل ولتاژ

ترمینال های ورودی آنالوگ 

 300S تا 0متغیر از RELAY2تاخیر در وصل 

 300S تا 0متغیر از 

 300S تا 0متغیر از 

 300S تا 0متغیر از 

DI4تاخیر در قطع 

 300S تا 0متغیر از RELAY 2تاخیر در قطع 

 300S تا 0متغیر از DO1تاخیر در قطع 

 300S تا 0متغیر از DO1تاخیر در وصل 

 300S تا 0متغیر از 

 300S تا 0متغیر از RELAY2تاخیر در وصل 

DI4تاخیر در وصل 

حد گشتاور :6

DI5

خطا : 3

نوسان فرکانس :5

 300S تا 0متغیر از 

 300S تا 0متغیر از DI2تاخیر در وصل 

 300S تا 0متغیر از DI2تاخیر در قطع 

 300S تا 0متغیر از DI1تاخیر در وصل 

DI1تاخیر در قظع 

مد کنترل ترمینال

1S تا 0متغییر از 

2دوسیم مد : 1  1دو سیم مد:0

2سه سیم مد1سه سیم مد: 2

PIDمکث : 22

DI6/HDI37 : ریست خطا

فیلتر زمانی 

فرکانس صفر:11

DO 1

 300S تا 0متغیر از FMRتاخیر در وصل 

TA2-TB2-TC 2

FMR 

DI5 تاخیر در وصل 

 DI3تاخیر در وصل 

0 B3-13

0 B4-01

B4-023
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B5-2810V

B5-210

B5-29100%

B6-021

B9-00

B9-07-

B9-08-

B9-09-

B9-10-

2:AI2

چند سرعتی:6

C 0-0150%

C 0-020S

C 0-060

C 0-072S

C 0-080S

C 0-182HZ

C 0-190

C 0-240

C 1-000

پلاس ورودی : 3 1:AI2

3تغیر جهت چرخش: 2

ضریب تناسب 

کمترین آنالوگ:7

%100تا0 باشد متغیر از C0-00=1اگر PIDنتطیم دیجیتال 

650S تا 0متغیر از زمان نمونه برداری 

65535H تا 0متغییر از نمایش زمان روشن بودن  

AO مدباس : 213

فعال در همه حالت ها: 1فعال فقط در هنگام کنترل از کیپد : 0ریست / دکمه استپ 

12 :AI2

%100تا - 100متغیر از AI2حداکثر کمیت مورد نظر 

10V تا 0متغیر از AI2حداکثر ولتاژ 

0

0

B6-00

B6-01

تنظیمات صفحه نمایش و کیپد

ترمینال های خروجی آنالوگ 

فرکانس تنطیمی : 1فرکانس حرکت : 0

گشتاور نامی  خروجی : 3جریان نامی  خروجی : 2

ولتاژ نامی  خروجی: 5توان نامی  خروجی : 4

جریان خروجی :7سرعت چرخش موتور : 6

گشتاور خروجی :9ولتاژ خروجی : 8

AI1: 11پالس ورودی : 10

C 0-03

10S تا 0متغیر از زمان دیفرانسیل

 تا حداکثر فرکانس 0متغیر از PIDحد بالای فرکانس 

%100 تا 0متغیر  از PIDحد خطای 

جاگ چپگرد: 4

P ID

0:C 0/01

B9-01

1:AI1

4:PULS -DI65:شبکه ارتباطی
PIDمحل منبع تنظیم  C 0-000

0 5:AI1+AI2

10 تا 0متغیر از 

10S تا 0متغیر از زمان انتگرال 

%100تا - 100متغیر از AI2حداقل کمیت مورد نظر 

FMP

AO 1

MF .K

0:AI1

4 :AI1-AI2 محل دریافت فیدبک

جابجای بین پنل ترمینال وشبکه ارطباتی : 1غیر فعال :0

65535KWH تا 0متغییر از نمایش انرژ مصرفی 

100Cتا 0متغییرنمایش دمای هیت سینک 

65535H تا 0متغییر از نمایش زمان کارکرد موتور

بیشترین ورودی آنالوگ:6

جاگ راستگرد : 3

60S تا 0متغیر از PIDفیلتر زمانی خروجی 

چند سرعت 

%100تا - 100متغیر از0پله

ZEST DRIVEدفترچه راه انداز سریع 
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C 1-010

C 1-020

C 1-030

C 1-040

C 1-050

C 1-060

C 1-070

C 1-080

C 1-090

C 1-100

C 1-110

C 1-120

C 1-130

C 1-140

C 1-150

2:AI2

C 2-010

C 2-020

C 2-030

C 2-040

C 2-050

C 2-060

C 2-070

C 2-080

C 2-090

C 2-100

C 2-110

C 2-120

C 2-130

C 2-140

C 2-150

C 2-160

C 2-170

C 2-180

C منبع چند سرعت 1-16
0

0 :C 1-001:AI1

%100تا - 100متغیر از9پله

%100تا - 100متغیر از10پله

11پله

3 تا 0متغیر از 

ذخیره: 1عدم ذخیره : 0درهنگام استپ - ذخیره :1عدم ذخیره : 0در هنگام خاموش کردن ذخیره وضعیت

6552/5S(H) تا 0متغیر از  0زمان کار پله 

%100تا - 100متغیر از

8پله

%100تا - 100متغیر از

%100تا - 100متغیر از 15پله

پالس ورودی :4

 PLCزمان شتاب و کاهش 

1زمان کار پله 

 PLCزمان شتاب و کاهش 

2زمان کار پله 

 PLCزمان شتاب و کاهش 

3زمان کار پله 

PLC

%100تا - 100متغیر از1پله

%100تا - 100متغیر از2پله

%100تا - 100متغیر از3پله

%100تا - 100متغیر از4پله

%100تا - 100متغیر از5پله

%100تا - 100متغیر از6پله

7پله

%100تا - 100متغیر از

%100تا - 100متغیر از

%100تا - 100متغیر از12پله

%100تا - 100متغیر از13پله

14پله

5:P ID6: تنظیمB0-12و کنترل ترمینال 

 PLCزمان شتاب و کاهش 

تکرار سیکل بعد از اتمام سکیل قبل: 2
C PLCمد کارکرد 2-00

حفظ فزکانس و جهت پس از اجزای یک سیکل:1توقف بعد از اجرای یک سیکل:0

6552/5S(H) تا 0متغیر از 

3 تا 0متغیر از 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 

3 تا 0متغیر از 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 

3 تا 0متغیر از 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 

3 تا 0متغیر از 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 

3 تا 0متغیر از 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 

3 تا 0متغیر از 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 

3 تا 0متغیر از 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 

ZEST DRIVEدفترچه راه انداز سریع 

6زمان کار پله 

 PLCزمان شتاب و کاهش 

7زمان کار پله 

 PLCزمان شتاب و کاهش 

8زمان کار پله 

 PLCزمان شتاب و کاهش 

4زمان کار پله 

 PLCزمان شتاب و کاهش 

5زمان کار پله 
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C 2-190

C 2-200

C 2-210

C 2-220

C 2-230

C 2-240

C 2-250

C 2-260

C 2-270

C 2-280

C 2-290

C 2-300

C 2-310

C 2-320

C 2-330

C 2-340

D0-00

D0-01

D0-02

D0-03

D0-04

D0-15

D0-16

V/F 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 16زمان کاره پله 

3 تا 0متغیر از  PLCزمان شتاب و کاهش 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 11زمان کار پله 

 PLCزمان شتاب و کاهش 

6552/5S(H) تا 0متغیر از  12زمان کار پله 

3 تا 0متغیر از  PLCزمان شتاب و کاهش 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 13زمان کار پله 

 PLCزمان شتاب و کاهش 

9زملن کار پله 

 PLCزمان شتاب و کاهش 

10زمان کار پله 

 PLCزمان شتاب و کاهش 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 

3 تا 0متغیر از 

فرکانس موتور

دور موتور 

توان موتور 

ولتاژ موتور 

جریان موتور 

 PLCزمان شتاب و کاهش 

تنظیمات موتور 

وکتور کنترل

مقاومت استاتور

مقاومت روتور

بسته به مدل از اطلاعات روی پلاک موتور برای تنظیم استفاد نمایید

ساعت : 1ثانیه : 0واحد زمانی 

3 تا 0متغیر از 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 15زمان کاره پله 

3 تا 0متغیر از  PLCزمان شتاب و کاهش 

تنظیم حفاظتی 

3 تا 0متغیر از 

6552/5S(H) تا 0متغیر از 

3 تا 0متغیر از 
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راه حل خطادلیل بروز خطاکد خطاخطا

عیب های خروجی را از بین ببرید :1اتصال کوتاه مدار خروجی  : 1

تنظیم خود آموز را انجام دهید :2تنظیمات خود اموز موتور انجام نشده است : 2

زمان افزایش شتاب را افظایش دهید : 3زمان شتاب شروع حرکت کوتاه است :3

V/Fتنظیم گشتاور یا مننی : 4 نامناسب است v/fافزایش گشتاور و یا منحنی 

تنظیم ولتاژ:5ولتاژ ضعیف است:5

ردیابی سرعت چرخشی را تنظیم کنید : 6عملیات راه اندازی بر روی موتور : 6

باراضافی را بردارید : 7درحال کار انجام میشود 

یک اینورتر با قدرت بیشتر را جایگزین کیند: 8اضافه شدن بار نگهانی در طول افضایش شتاب:7

عیب های خروجی را از بین ببرید :1اتصال کوتاه مدار خروجی  : 1

تنظیم خود آموز را انجام دهید :2تنظیمات خود اموز موتور انجام نشده است : 2

زمان  شتاب توقف را افزایش دهید : 3زمان شتاب توقف خیلی سریع : 3

تنظیم ولتاژ: 4ولتاژ ضعیف : 4

باراضافی را بردارید : 5اضافه شدن بار نگهانی در طول افضایش شتاب:5

استفاده  از واحد و مقاومت ترمز نادرست : 6

یا استفاده نکردن از واحد ترمز و مقاومت ترمز 

عیب های خروجی را از بین ببرید :1اتصال کوتاه مدار خروجی  : 1

تنظیم خود آموز را انجام دهید :2تنظیمات خود اموز موتور انجام نشده است : 2

تنظیم ولتاژ: 3ولتاژ ضعیف : 3

بار اضافی را بردارید : 4اضافه شدن بار نگهانی در طول افضایش شتاب:4

یک اینورتر با قدرت بیشتر را جایگزین کیند: 5توان اینورتر برای این کاربرد ضعیف است : 5

تنظیم ولتاژ : 1ولتاژ ورودی زیاد است : 1

غیر فعال کردن نیرو خارجی : 2به حرکت دراوردن موتور توسط یک نیرو خارجی : 2

افزایش زمان شتاب راه انداز : 3زمان شتاب راه انداز کوتاه  است : 3

استفاده  از واحد و مقاومت ترمز نادرست : 4

یا استفاده نکردن از واحد ترمز و مقاومت ترمز 

تنظیم ولتاژ : 1ولتاژ ورودی زیاد است : 1

غیر فعال کردن نیرو خارجی : 2به حرکت دراوردن موتور توسط یک نیرو خارجی : 2

زمان شتاب توقف را افزایش دهید : 3زمان شتاب توقف کوتاه  است : 3

استفاده  از واحد و مقاومت ترمز نادرست : 4

یا استفاده نکردن از واحد ترمز و مقاومت ترمز 

تنظیم ولتاژ : 1ولتاژ ورودی زیاد است : 1

غیر فعال کردن نیرو خارجی : 2به حرکت دراوردن موتور توسط یک نیرو خارجی : 2

ریست خطا: 1قطع آنی برق : 1

تنظیم  ولتاژ : 2ولتاژ ورودی در محدود مجاز نیست : 2

  غیر طبیعی است busdcولتاژ : 3

برد درایو اسیب دیده است : 4

بار را کاهش دهید : 1بار سنگین است :  1

یک اینورتر با قدرت بیشتر را جایگزین کیند: 2اینورتر برای این کاربری ضعیف است : 2

بار سنگین است :  1بار سنگین است :  1

یک اینورتر با قدرت بیشتر را جایگزین کیند: 2اینورتر برای این کاربری ضعیف است : 2

Err02اضافه جریان هنگام راه انداز

فراهم کردن واحد ترمز و مقاومت ترمز مناسب : 6

Err03اضافه جریان در هنگام توقف

Err04اضافه جریان هنگاهم حرکت

فراهم کردن واحد ترمز و مقاومت ترمز مناسب : 4

 Err05اضافه ولتاژ هنگام راه انداز

فراهم کردن واحد ترمز و مقاومت ترمز مناسب : 4

Err06اضافه ولتاژ در هنگام توقف 

Err11اضافه بار موتور 

Err07اضافه ولتاژ هنگام حرکت 

مراجعه به یک متخصص

Err09ضعف ولتاژ 

Err10اضافه بار اینورتر 



پشتیبانی فنی

9158910345


